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Feststellen der Belegung der Ein- und Ausgänge des Interfaces durch das Lift-Modell

Aufgabenstellung: 
1. Finde heraus, welche Ausgänge des Interfaces mit den einzelnen Segmenten der 7-Segment-Anzeige verbunden sind und fülle (online) aus.
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Vorgehensweise:
Digitale Ausgänge:
Einfache Variante
Durch Klicken im Anschlussfeld „Digitale Ausgänge" den entsprechenden Ausgang an-/ausschalten.
Variante mit gleichzeitigem "Lernen" der Programmierung
Durch Klicken im Anschlussfeld „Digitale Ausgänge" das entsprechende Bedien– und Programmierfenster öffnen 
Im Feld „Schalten" die Digitalen Ausgänge einzeln nacheinander einschalten und durch den Button „Ausführen" auf das Interface geben. 

2. Finde heraus, welche Eingänge des Interfaces mit dem Lift verbunden sind:
- Zieltasten (auf der Sockelplatte) 
- Ruftasten (am Turm)
- Stopp-Kontakten 
- Vorkontakten (Reed-Kontakten vor den Stoppkontakten) 
und fülle (online) aus.
Hinweis zu den Tastern: Aktualisiere die Anzeige im Fenster "Digitale Eingänge" parallel zur gedrückten Taste (Mausklick bzw. ENTER).
Hinweis zu den Kontakten: Führe den Lift (ohne Motor) von Hand langsam über die einzelnen Kontakte und aktualisiere die Anzeige permanent.
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